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Die vorliegende Betriebsanleitung gilt als wichtigstes Dokument flr den Betrieb und richtet sich an Fach- und Wartungskréfte sowie
Betriebspersonal. Die Betriebsanleitung enthalt Informationen zu Verwendungszweck, technischen Daten, Funktionsweise sowie
Montage des Gerdts DuoVent EC-Steuereinheit und allen seinen Modifikationen.

Fach- und Wartungskrafte sollten eine Ausbildung im Bereich Liftung absolviert haben und miissen die Arbeiten in Ubereinstimmung
mit den geltenden lokalen Arbeitssicherheitsbestimmungen, Baunormen und Standards durchfihren.
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SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

Dieses Gerat ist nicht fur die Verwendung durch Personen (einschlielflich Kinder) mit eingeschrankten korperlichen, sensorischen oder
geistigen Fahigkeiten oder fehlenden Erfahrungen oder Kenntnissen vorgesehen, es sei denn, sie werden von einer flr ihre Sicherheit
verantwortlichen Person beaufsichtigt.

Kinder sollten beaufsichtigt werden, damit sie nicht mit dem Gerat spielen.

Das Gerat darf von Kindern ab 8 Jahren und dariber sowie Personen mit eingeschrénkten kérperlichen, geistigen oder sensorischen
Féhigkeiten oder ohne ausreichende Erfahrung und Kenntnis verwendet werden, wenn sie beaufsichtigt oder bezlglich des sicheren
Gebrauchs des Gerates unterwiesen wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstanden haben.

Lassen Sie Kinder nicht mit dem Gerat spielen.

Reinigung und Benutzerwartung dirfen nicht von Kindern ohne Beaufsichtigung durchgefihrt werden.

Der Netzanschluss muss Uber eine Vorrichtung zur Trennung vom Stromnetz erfolgen, die an allen Polen eine Kontakttrennung aufweist,
die unter Bedingungen der Uberspannungskategorie Il eine vollstandige Trennung ermaglicht und gemaf den Verdrahtungsregeln in
die feste Verkabelung integriert ist.

Stellen Sie sicher, dass das Gerat vom Stromnetz getrennt ist, bevor Sie den Schutz entfernen.

Samtliche in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Handhabungen dirfen nur von qualifiziertem Personal durchgefihrt werden, das
fur die Montage, den elektrischen Anschluss und die Wartung von Luftungsanlagen ausgebildet ist.

Versuchen Sie nicht, das Gerat selbst zu montieren, an das Stromnetz anzuschlieBen oder Wartungsarbeiten durchzufthren.

Bei Montage und Betrieb des Geréts sind die Anforderungen der vorliegenden Betriebsanleitung sowie die ldnderspezifisch geltenden
elektrischen Vorschriften, Gebaude- und Brandschutzstandards genau einzuhalten.

Das Gerat ist vor allen Anschluss-, Einstellungs-, Wartungs- und Reparaturarbeiten vom Stromnetz zu trennen.

Montagearbeiten sind ausschliellich von Fachpersonal vorzunehmen, welches Gber eine gultige Zulassung fur elektrische Arbeiten an
Elektroanlagen bis 1000V verfugt. Lesen Sie die Betriebsanleitung vor allen Arbeiten am Gerét.

Vor der Montage des Geratsist dieses auf sichtbare Defekte am Laufrad, Gehduse oder Gitter zu Uberprifen. Des Weiteren ist sicherzustellen,
dass sich keinerlei Fremdkorper im Gehause befinden, welche die Laufradschaufeln beschadigen kénnten.

Bei der Montage ist darauf zu achten, dass das Gehause nicht deformiert wird. Eine Gehdusedeformation kann zu Blockierung des Motors
und lauten Gerduschen fihren.

Die Forderluft darf keinen Staub, keine Dampfe, Festfremdstoffe, klebrigen Stoffe oder Faserstoffe enthalten.

Das Gerat ist nicht fUr den Einsatz in einer entziindungs- und explosionsgefahrdeten Umgebung, die z.B. Spiritusdampfe, Benzin oder
Insektizide enthalt, ausgelegt.

Die Zu- und Abluftéffnung nicht verschlieBen oder verdecken, um einen optimalen Luftstrom zu gewahrleisten.

Setzen Sie sich nicht auf das Gerat und lassen Sie keine Gegenstande darauf liegen.

Die in dieser Betriebsanleitung angegebenen Informationen gelten zum Zeitpunkt der Abfassung des Dokuments als richtig. Um
aktuelle technische Entwicklungen umzusetzen, behélt sich das Unternehmen das Recht vor, jederzeit Anderungen in der Bauweise, den
technischen Eigenschaften und dem Lieferumfang des Gerates vorzunehmen.

Das Geréat nie mit feuchten Handen anfassen.

Das Gerét nie barfull anfassen.

Installieren oder verwenden Sie das Gerat erst dann, wenn alle Bau- und Endarbeiten im Raum, in dem es installiert werden soll,
abgeschlossen sind.

LESEN SIE VOR DER MONTAGE DER OPTIONALEN EXTERNEN GERATE DIE ENTSPRECHENDEN BETRIEBSANLEITUNGEN.

NACH ABLAUF DER LEBENSDAUER IST DAS GERAT GETRENNT ZU
ENTSORGEN.

DAS GERAT DARF NICHT IM RESTMULL ENTSORGT WERDEN.
I
N J
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DuoVent EC-Steuereinheit

VERWENDUNGSZWECK

Das Gerat dient zur Steuerung von DuoVent EC-Ventilatoren.

Esermdglicht das automatische, abwechselnde Einschalten derVentilatoren im DuoVent EC-Ventilator mit einem voreingestellten

Umschaltintervall (Wechselbetrieb und Redundanz).

Es ermdglicht die Steuerung von DuoVent EC-Ventilatoren auf Basis von analogen und diskreten Signalen externer Sensoren.

Unterstitzt Fernsteuerung, Stérungsiberwachung und Drehzahlregelung.

LIEFERUMFANG
BEZEICHNUNG ANZAHL
Steuereinheit 1 Stk.
Betriebsanleitung 1 Stk.
Verpackung 1 Stk.
HAUPTFUNKTIONEN

DuoVent EC-Steuereinheit

Abwechselnder Betrieb der Ventilatoren im DuoVent EC mit festgelegter Umschaltzeit.

Zwangsbetrieb von Ventilator A

Zwangsbetrieb von Ventilator B

Testbetrieb (automatischer Wechsel alle 2 Minuten)
Motorprifung beim Start

Ventilator-Alarmsignal (defekter Ventilator wird ausgeschaltet, Reserveventilator wird eingeschaltet, Alarmsignal wird ausgegeben)

Ventilatordrehzahlregelung

Umschaltung in den Boost-Betrieb mit einstellbarer Drehzahl
Unterstltzung fur den Anschluss an ein BMS

Unterstltzung fur einen externen 0-10-V-Sensor
UnterstUtzung flr einen externen diskreten NO/NC-Sensor
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TECHNISCHE DATEN

Das Gerét ist in geschlossenen Raumen bei Temperaturen von +1 °C bis +40 °C und einer relativen Luftfeuchtigkeit von maximal 80 %
bei +25 °C einsetzbar.

Das Gerat gehort zu den elektrischen Anlagen der Klasse I. Schutzart des Gehaduses: IP44.

Das Gerat wiegt 0,6 kg.

Die Bauweise des Gerats wird standig weiterentwickelt und optimiert, weshalb einige Modelle von der Beschreibung in dieser
Betriebsanleitung abweichen kénnen.

Die Auf3en- und Anschlussabmessungen des Gehduses sind in der folgenden Abbildung dargestellt.
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Elektrische Parameter des Gerats ohne Beriicksichtigung des Stromverbrauchs der Ventilatoren
Versorgungsspannung: 1 ~ 230V

Frequenz: 50 Hz

Maximale Leistungsaufnahme: 18 W

Maximale Stromaufnahme: 0,1 A

Maximaler Strom des 24-V-Sensors: 0,3 A
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DuoVent EC-Steuereinheit

NETZANSCHLUSS
4 )
DAS GERAT IST VOR ALLEN ARBEITEN VOM STROMNETZ ZU TRENNEN.
DER ANSCHLUSS DES GERATS AN DAS STROMNETZ IST NUR NACH SORGFALTIGEM
LESEN DER BETRIEBSANLEITUNG DURCH FACHPERSONAL GESTATTET, WELCHES
A UBER EINE GULTIGE ZULASSUNG FUR SELBSTSTANDIGE ARBEITEN AN ELEKTRISCHEN
ANLAGEN BIS 1000 V VERFUGT.
ELEKTRISCHE ECKDATEN DES GERATS SIND AUF DEM HERSTELLER-ETIKETT
ANGEFUHRT.
- J
4 )
JEGLICHE INTERNE MODIFIKATIONEN DER ANSCHLUSSE SIND UNTERSAGT UND
FUHREN ZUM GARANTIEVERLUST.
- J
Die folgende Abbildung zeigt das Schema fiir den Anschluss eines EC-Motors Uber die BMS-Modul-Steuereinheit an das Stromnetz
A1 XT3 XT2 XTS5 XT1 F1
@G[PE| [L [ N| [+24]H0[GND| [+24] B| A [GND] [NO| C | [10A (Time-lag)
|
| TAHIOD l l l N
Stromversorgung - a S1*
~230V 50 Hz * I <o =z
B1 o o
ModBus
A1 XT4 XT7 A1 XP2 [ XT4 XT6 D?Q/?r: gginrgéle
DPE L | N +10V[facho| 0-10|GND S|PE||[L|N +10V[fach0| 0-10|G\ID Gesamtleistung der Motoren
o bSei Ansclhluss Eberdie
an) + T + teuerplatine betragt:
S| L | N [ 10V[fadlo| 0-10|GND S|[L [ NJ]| 10V[facho|0-10|GND e ert
M1 M2* EC-Steuereinheit - 1600 W.
A— STROMSCHLAGGEFAHR!
Benennung BEZEICHNUNG Kabeltyp Anmerkung
Al Steuereinheit
M1*, M2* Motor
S1* NO/NC-Kontakt (konfigurierbar) 2x0,5mm? Potenzialfreier Kontakt
B1* Sensor 0-10V 3x0,25 mm’
*Nicht im Lieferumfang enthalten.
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Anordnung der Komponenten auf der Steuerplatine
DuoVent EC-Steuereinheit

S

[eo]ot0fuad] +10] [swof-iofigeaf 10 VTR ITT
@

e O O @

Sl | XT7  XT6 === ]@*ﬁ-
XT4

12 féaaaaaaaa 52 =

@?
o
=
:

E
i
SR B

- XT1 XTS5 XT2 ,{

%‘; ﬁD|A|B|+14 [no]o-0]+2]
1: Erdungsklemme XP1 8: Stromausgang 230V 50 Hz XT4
2: 230-V-50-Hz-Stromeingang XT3 9: Motorsteuerung A XT7
3:0-10-V-Eingang XT2 10: Erdungsklemme XP2
4: RS-485 (Modbus) XT5 11: Motorsteuerung B XT6
5: Eingang fir diskreten Sensor NO/NC XT1 12: DIP-Schalter S3
6: Sicherung F1 13: Dreh-DIP-Schalter S2
7: Erdungsklemme XP3 14: Abschlusswiderstand S1

Warnung. Die maximale Gesamtleistung der Motoren bei Anschluss iiber die Steuerplatine betragt: fiir die
DuoVent EC-Steuereinheit - 1600 W.

Bei Verwendung leistungsstirkerer Motoren muss der Stromanschluss unter Umgehung der Steuerplatine erfolgen.

Warnung. Alle Schnittstellen der Steuereinheit sind nicht galvanisch getrennt.
Verwenden Sie ausschlieBlich galvanisch getrennte Motoren.
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STEUERUNG

Betriebsarten

Die Steuereinheit unterstitzt zwei Betriebsarten: Lokal und Fernsteuerung.
Die Auswahl der Betriebsart erfolgt iber den DIP-Schalter S2-8.

In beiden Betriebsarten bleibt die RS-485-Verbindung (Modbus RTU) aktiv. Die Steuereinheit arbeitet als Slave und antwortet auf Master-
Anfragen. Es besteht die Mdglichkeit, Register aus der Ferne auszulesen und zu dndern sowie in einem nichtfllichtigen Speicher zu
speichern. Gleichzeitig kdnnen die Werte einiger Register ignoriert werden, wenn die Steuereinheit im lokalen Betrieb arbeitet.

Lokaler Betrieb

Die Steuereinheit arbeitet als eigenstandiges Gerdt und regelt die Drehzahl der Ventilatoren entsprechend den Einstellungen und den
Sensorsignalen.

Die Einstellungen erfolgen Uber die DIP-Schalter (ein Teil der Einstellungen ist nur iber Modbus verfiigbar und kann tber USB-RS485 und
die entsprechende Software konfiguriert werden).

Der lokale Betrieb wird aktiviert, wenn der Schalter S2-8 auf ON gestellt ist.

Bei einem Verbindungsausfall Uber Modbus wechselt die Steuereinheit automatisch in den lokalen Betrieb und kehrt nach
Wiederherstellung der Verbindung in den Betrieb zurlick, der Giber den DIP-Schalter S2-8 eingestellt wurde.

Einige Einstellungen, die fUr beide Betriebsarten gelten, kbnnen nur im Fernsteuerungs-Betrieb gedndert werden (siehe Tabelle unten).

Steuerung iiber Modbus RTU (Fernsteuerungs-Betrieb)

Die Steuereinheit arbeitet im Modbus-Netzwerk und regelt die Drehzahl auf der Grundlage der eingestellten Parameter (HREG-
Registerwerte) und der Signale von den Sensoren.

Die maximale Anzahl von Gerdten im Netzwerk betragt 31.

Vergleich der Betriebsarten

Bezeichnung des Parameters Fernsteuerung (Modbus-Register) Lokal (Steuerelemente auf der
Platine)

Sollwert fiir den Ubergang zu BOOST HREG_AIN_BOOST_THR Potentiometer R15

BOOST-Drehzahl HREG_BOOST_SP Potentiometer R12

Mindestdrehzahl HREG_SPEED_MIN Potentiometer R13

Maximaldrehzahl HREG_SPEED_MAX

Betriebsfreigabe (Motor enable) HREG_MOTOR_EN -

Aktivierung des 0-10-V-Sensoreingangs HREG_AIN_EN DIP-Schalter S2-6

Aktivierung des diskreten Sensoreingangs HREG_DI_EN DIP-Schalter S2-7

Aktiver Pegel des diskreten Sensoreingangs HREG_DI_POLARITY

Qrunddrehzahl (Motordrehzahl, wenn BOOST | Prioritat: 0-10V Eingang, wenn ausgeschaltet, Eingang 0-10V

inaktiv ist) dann HREG_SPEED_SP

Ruckkopplungssteuerung HREG_FB_TYPE DIP-Schalter $2-9

Motorbetriebsart (changeover mode) HREG_CHANGEOVER S3

Einstellung der Steuereinheit iiber DIP-Schalter und Potentiometer

S1 Abschlusswiderstand
Schaltet den 120-Ohm-Abschlusswiderstand ein und aus, der an beiden Enden der langen RS-485-Leitung vorhanden sein muss.

Position | Markierung Funktion OFF (0) ON (1)
1 Rt 120-Ohm-Abschlusswiderstand | Abschlusswiderstand OFF Abschlusswiderstand ON

8 www.ventilation-system.com
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S2-Konfigurator

Einstellung der Modbus-Slave-Adresse, der Sensoren, der Betriebsart und der Stérungsiberwachung Uber die Rickmeldung des Motors.

Position | Markierung Funktion OFF (0) ON (1)
] D1 Festlegung der Modbus-Adresse |1 2 4 8 16
L
D1 D2 D3 D4 D5
2 D2 ON=1 OFF=0
ADDR=SUM
3 D3 ADDR = (D1#1)+(D2*2)+(D3*4)+(D4*8)+(D5*16)
Beispiel: D1, D2, D4 - ON, D3, D5 - OFF
4 D4 (T*1)+(1%2)+(0%4)+(1*8)+(0*16) = 1+2+8=11
5 D5
) Aktivierung des analogen Analoger Sensoreingang AUS Eingang des analogen Sensors
6 Ai0-10V )
Sensoreingangs 0-10V ON
Aktivierung des diskreten Diskreter Sensoreingang AUS Eingang des diskreten Sensors
7 DiNC/NO | Sensoreingangs NC/NO (BOOST- ON
Aktivierung)
Anderung der Betriebsart der Lokaler Betrieb Fernsteuerungs-Betrieb
8 MODE .
Steuereinheit
9 FB Motor Art der Ruckmeldungstberwachung Rickmeldungstberwachung
Ruckmeldungstberwachung Uber RELAY/PRESSURE Uber TACHO

S3 Einstellung der Betriebsparameter fiir die DuoVent EC-Ventilatoren im Wechselbetrieb

Position | Markierung
Testbetrieb — Die Motoren laufen abwechselnd, der Wechsel erfolgt nach
0 0 2 Minuten Betriebszeit des Motors.
1 1 Wechsel nach 2 Stunden
2 2 Wechsel nach 4 Stunden
3 3 Wechsel nach 6 Stunden
4 4 Wechsel nach 8 Stunden
5 5 Wechsel nach 10 Stunden
6 6 Wechsel nach 12 Stunden
7 7 Wechsel nach 14 Stunden
8 8 Wechsel nach 16 Stunden
9 9 Wechsel nach 18 Stunden
10 A Wechsel nach 20 Stunden
11 B Wechsel nach 22 Stunden
12 C Wechsel nach 24 Stunden
13 D Wechsel nach 26 Stunden
14 E Zwangsbetrieb von Motor A
15 F Zwangsbetrieb von Motor B

Potentiometer

Einstellung der Sollwerte fir den Ubergang in den Boost-Zustand, der Drehzahlim Boost-Zustand und der Mindestdrehzahl des Ventilators.

BEZEICHNUNG Funktion min max

R12 Boost Legt die Ventilatordrehzahl im Boost-Betrieb im lokalen Betrieb fest. 50 100

R13 Minimal Legt die Mindestdrehzahl im lokalen Betrieb fest. 15 50

R15 Manual Legt_‘den Pegel des analogen Eingangssignals vom Sensor fest, bei dessen Uberschreitung 0 100
der Ubergang von der proportionalen Regelung zum Boost-Betrieb erfolgt.

www.ventilation-system.com
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Algorithmus zur Ermittlung der aktuellen Drehzahl des aktiven Ventilators
Die Steuereinheit ermittelt den Wert der Motordrehzahl auf der Grundlage des gewahlten Steuerungsbetrieb, des Zustands der Eingange
und der vom Benutzer eingestellten Parameter.
Je nach gewadhlter Betriebsart der Steuereinheit (lokal oder ferngesteuert) wird die aktuelle Ventilatordrehzahl durch die folgenden
Parameter bestimmt.

Parameter Lokaler Betrieb (S:::lni:l:::ge:;:i:sﬂ(zz:;)RTu
Boost-Drehzahl R12 Boost HREG_BOOST_SP
gljgg/;:jungssollwert fur den Boost- R15 Manual HREG_ BOOST _LVL

Mindestdrehzahl R13 Minimal HREG_SPEED_MIN

Die Begrenzung der Maximaldrehzahl wird in beiden Betriebsarten Uber einen Modbus-Parameter festgelegt HREG_SPEED_MAX
Aktivierung des diskreten Eingangs S2 Pos 7 HREG_DI_EN

Aktivierung des analogen Eingangs S2 Pos 6 HREG_AIN_EN

Der Algorithmus zur Drehzahlbildung besteht aus aufeinanderfolgenden Schritten in der folgenden Reihenfolge.

Anwendung des Boost-Zustands

Der Boost-Zustand hat Vorrang vor der Grunddrehzahl. Der Boost-Zustand kann auf zwei Arten aktiviert werden:

1. Uber den diskreten Eingang NO/NC (der Eingangstyp wird durch den Parameter NO (Normally Open) / NC (Normally Closed)
festgelegt).

2. Uber ein analoges Signal von 0-10V. Wenn der Wert am Analogeingang den festgelegten Boost-Sollwert Gberschreitet, wird der Boost-

Zustand aktiviert.

Bei Aktivierung des Boost-Betriebs wird die Drehzahl entsprechend dem fiir diesen Betrieb festgelegten Wert eingestellt - fir einen

oder beide Motoren (sofern die Motoren im Wechselbetrieb laufen).

Ermittlung der Grunddrehzahl
Die Grunddrehzahl wird wie folgt bestimmt:
1.Wenn der analoge Eingang 0-10V aktiv ist, ist die Drehzahl proportional zu diesem Signal.
2.Wenn der analoge Eingang nicht aktiv ist:
Im lokalen Betrieb betrégt die Drehzahl 0.
Im Fernsteuerungs-Betrieb betrdagt die Drehzahl HREG_SPEED_SP.

Drehzahlbegrenzung

Nach der Berechnung des Wertes wird die Drehzahl auf Ubereinstimmung mit den Begrenzungssystemen geprlift.

Mindestdrehzahl: Wenn die berechnete Drehzahl unter der vom Benutzer eingestellten Mindestdrehzahl liegt, wird sie automatisch
auf diesen Wert erhoht. Der Wert fir die Mindestdrehzahl wird aus R13 Minimal oder aus dem Register
HREG_SPEED_MIN entnommen.

Maximaldrehzahl: Wenn die berechnete Drehzahl die festgelegte maximale Drehzahl Uberschreitet, wird sie auf diesen Wert begrenzt.
Der Wert fUr die Maximaldrehzahl wird aus dem Register HREG_SPEED_MAX entnommen.

Uberpriifung der Motorfreigabe

Der Motor wird in folgenden Fallen angehalten:
im Fernsteuerungs-Betrieb HREG_MOTOR_EN =0
Enddrehzahl nach allen Berechnungen < 20 %

In diesen Fallen wird die Drehzahl auf 0 gesetzt.
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Funktionsweise der DuoVent EC-Steuereinheit bei der Steuerung des DuoVent EC-Doppelventilators (FAN A, FAN B)
Betrieb im Normalmodus, wenn sich das System im RUN-Zustand befindet:

Uber den Schalter S3 oder das Register HREG_CHANGEOVER kann der Benutzer den Wechselbetrieb der Ventilatoren, den Testbetrieb
oder den Zwangsbetrieb eines der Ventilatoren einstellen.

Funktionsweise:

Ein Ventilator ist aktiv. Der zweite befindet sich in Reserve. Nach Ablauf der eingestellten Betriebszeit schaltet sich der aktive Ventilator aus
und der Reserve-Lfter wird gestartet.

Die Umschaltzeit wird Gber einen Parameter der Steuereinheit eingestellt. Verfliigbarer Bereich: 2 bis 26 Stunden.

Die Umschaltung erfolgt auf Basis der Betriebszeit des aktiven Ventilators.

Wenn die Betriebszeit den eingestellten Wert erreicht, wird die Betriebszeit des aktiven Ventilators auf Null zuriickgesetzt und der andere
Ventilator wird aktiv.

Dieser Algorithmus sorgt fUr einen gleichmaligen Verschleif3 der Ventilator und die Redundanz des Liftungssystems.

Beim Einschalten der Steuereinheit beginnt dieser immer mit Ventilator A.

BOOST-Betrieb
Ist der BOOST-Betrieb aktiviert, laufen beide Ventilatoren gleichzeitig mit der eingestellten Drehzahl.
Die Drehzahl wird entsprechend den BOOST-Einstellungen festgelegt.

Testbetrieb
Testbetrieb laufen die Ventilatoren abwechselnd. Die Umschaltung erfolgt nach einem kurzen Zeitintervall (einige Minuten).
Dieser Betrieb dient zum Testen des Systems.

Zwangsbetrieb, FAN A oder FAN B
In diesem Betrieb lduft nur einer der Ventilatoren.

Alarme

Falls im Wechsel- oder Testbetrieb nur einer der Motoren ausfallt, arbeitet die Steuereinheit mit dem verbleibenden Motor weiter und
meldet eine Stérung Uber die LED-Anzeige oder das Eingangsregister IREG_DEVICE_STATUS (30100).

Im Zwangsbetrieb von Ventilator A/B ist nur der ausgewahlte Kanal aktiv. Wenn der ausgewahlte Motor ausgefallen ist, wird dieser
Ausgang abgeschaltet.

Alarmcodes, die Uber das Register IREG_DEVICE_STATUS abrufbar sind:

0: keine aktiven Stérungen

1: Stoérung des Ventilators A

2: Stérung des Ventilators B

3: Stdrung beider Ventilatoren

Warnung. Mechanismus zum Zuriicksetzen der Storung:
im lokalen Betrieb - Neustart der Steuereinheit durch Unterbrechen und Wiederherstellen der Stromversorgung;
im Fernsteuerungs-Betrieb - Eintragung einer 1 in HREG_ALARM_RESET.

Anzeige des aktuellen Zustands

Die Anzeige erfolgt Uber eine LED.
Die Anzeige erfolgt nach dem Prinzip der Zustandsprioritat.
Stoérungszustande haben die hochste Prioritdt, Warnungen eine niedrigere und der Normalbetrieb die niedrigste.

. Zustand der .
LED-Anzeige Steuereinheit Beschreibung
Rot (leuchtet dauerhaft) Stérung (Motor Alarm) Es wurde ein Stérungszustand bei einem oder beiden Motoren
festgestellt.
Rot (blinkt) 0,25 Sek. 4 Hz Warnung (Modbus Timeout | Warnung wegen einer Modbus-Verbindungsverzégerung (Timeout)
Warning) Tritt auf, wenn die Zeit seit dem Empfang des letzten Pakets vom
Master-Gerat den Parameter, Modbus Communication Timeout”
Uberschreitet (Standardwert: 30 Sek.).
Grun (blinkt) 0,5 Sek. 1 Hz Normalbetrieb (Run) Das Gerét arbeitet im Normalbetrieb.
Rot / Grin (blinkt) Uberpriifung der Motoren | Priifung beider Motoren bei Stromzufuhr
vor dem Start
(Motor check at start-up)

www.ventilation-system.com 11
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FERNSTEUERUNGS-BETRIEB

Standard-Modbus-Konfigurationsparameter
Baud Rate: 115200
Parity: None
Stop Bits: 2
Data Bits: 8
Modbus Mode: RTU
Slave-ID: Einstellbar Uber Schalter im Bereich von 1 bis 31

Wenn der Lokalbetrieb tGiber den Schalter S2-8 aktiviert wurde, werden die Standard-Kommunikationsparameter eingestellt.

Die Adresse der Steuereinheit im Modbus-Netzwerk wird durch die Stellung der DIP-Schalter S2 Pos 1-5 festgelegt. Der Wert O (alle finf
Schalter in der Position OFF) versetzt das Gerdt in den Silent-Modus: Es antwortet nicht auf adressierte Modbus-Anfragen und kann
nicht im Fernsteuerungs-Betrieb betrieben werden, bleibt jedoch fir die Konfiguration Giber Broadcast-Befehle zugénglich. Fur den
normalen adressierten Betrieb verwenden Sie die Adressen 1-31.

Das Andern der Kommunikationsparameter wird unterstiitzt, jedoch muss die Steuereinheit neu gestartet werden, damit die
Anderungen wirksam werden.

Konfiguration der Anlage
Die Einstellung erfolgt Uber das Modbus-RTU-Protokoll durch Schreiben des gewiinschten Wertes in das Register.
Nach Abschluss der Konfiguration aller Parameter missen die Einstellungen durch Senden eines speziellen Befehls gespeichert werden.

Adresscodierung:

Jeder eingeschaltete Schalter addiert seinen Koeffizienten zur Summe, die die Adresse ergibt.
Sie kénnen dec to binary converter verwenden.

(10101)2=(21)0

1 2 4 816

I
D1D2D3 D4D5

ON=1 OFF =0

ADDR=SUM

ADDR = (D1*1)+(D2*2)+(D3*4)+(D4*8)+(D5*16)

Beispiel: D1,02,D4 - ON, D3,D5 - OFF

(1*D+(*2)+0%4)+(1*8)+(0*16) = 1+2+8=11  (01011)2=(11)0

Wenn alle fiinf Schalter auf OFF gestellt sind, reagiert die Steuereinheit nicht auf Master-Anfragen, bleibt aber unter der
Adresse 0 (Broadcast) fiir die Konfiguration verfiigbar.

Codes der unterstiitzten Modbus-RTU-Funktionen
Die BMS Vent-Steuereinheit unterstiitzt die folgenden Standardfunktionen von Modbus RTU:

Funktionscode Beschreibung Auf welche Register anwendbar

0x03 (03) Read Holding Registers AxXXXX

0x04 (04) Read Input Registers 3XXXX

0x06 (06) Write Single Holding Register 4XXXX

0x10 (16) Write Multiple Holding Registers 4AXXXX

Ausnahmecodes

Code Name Wert

01 FALSCHE FUNKTION Der in der Anf[age.angeggbgne Fur)ktlonscode ist fir
das Slave-Gerdt keine zuldssige Aktion.

02 FALSCHE DATENADRESSE Die in der Anf“rage. angeg'eb.ene Datenadresse ist fir
das Slave-Gerat keine zuldssige Adresse.

03 FALSCHER DATENWERT Der im Datenfeld dpr Aqfrqge enthaltene Wert ist fur
das Slave-Gerét kein zuldssiger Wert.
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REGISTERTABELLE

Input Register

Register, die Lesevorgdnge unterstitzen.

Registeradresse | Bezeichnung Beschreibung Min. | Max. |MaBeinheit
30100 IREG_DEVICE_STATUS | Stérungsstatus: 0 3 NA
0=0K
1 = Stoérung des Ventilators
2 = Stoérung des Ventilators B
3 = Storung der Ventilatoren A und B
30101 IREG_CTRL_MODE Betriebsmodus des Gerats: 0 1 NA
1 = Modbus
0 = Lokal
30102 IREG_A_SPEED Aktuelle Drehzahl von Motor A RPM, %
30103 IREG_B_SPEED Aktuelle Drehzahl von Motor B RPM, %
30104 IREG_DI_STATE Status des DI-Eingangs: 1 NA
0 = inaktiv
1 = aktiv
30105 IREG_AIN_SCALED Berechneter Sensorwert 0 |29999 NA
30106 IREG_POT_BOOST BOOST-Drehzahl, eingestellt mit dem Potentiometer R12 15 100 %
30107 IREG_POT_MIN Mindestdrehzahl, eingestellt mit dem Potentiometer R13 0 50 %
30108 IREG_POT_MANUAL Sollwert fur den Ubergang zu BOOST, eingestellt mit dem - 100 %
Potentiometer R15
30109 IREG_DIP_MASK Status der Schalter S2 - NA
30110 IREG_ROTARY_POS changeover, die Giber S3 eingerichtet wurde 15 NA
30111 IREG_AIN_RAW Signalpegel am Eingang 0...10V 100 %
30112 RESERVED RESERVED NA
30113 IREG_FW_VER_H hoéherwertige Bytes der Firmware-ID NA
30114 IREG_FW_VER_L niederwertige Bytes der Firmware-ID NA
Codierung des Status der DIP-Schalter und DI
Das Register IREG_DIP_MASK enthélt eine Bitmaske fir den Status der DIP-Schalter.
Wenn das entsprechende Bit auf 1 gesetzt ist, ist die entsprechende Funktion aktiv.
Bit | Bezeichnung Funktion
0 Al 0-10V Eingang Al 0-10V aktiviert (J6)
1 Dl activator Einschalten DI (J7)
2 MODE Betriebsart-Wahlschalter (J8)
3 FB Motor Schalter fur die Stérungsiberwachung tber Rickmeldung (J9)
4 DI Zustand des Eingangs DI
Holding Register
Register, die Lese- und Schreibvorgange unterstitzen.
www.ventilation-system.com 13



O \NENTS

DuoVent EC-Steuereinheit

Registeradresse Bezeichnung Beschreibung und Wert Min. | Max. | Standard | MaBeinheit
40100 HREG_MOTOR_EN Betriebsfreigabe:
1 =Enabled 0 1 1 NA
0 = Disabled
40101 HREG_CHANGEOVER Motorbetrieb 15 1 NA
40102 HREG_SPEED_SP Grunddrehzahl 0 100 0 %
40103 HREG_BOOST_SP Boost-Drehzahl 50 100 90 %
40104 HREG_SPEED_MIN Mindestdrehzahl 0 50 20 %
40105 HREG_SPEED_MAX Maximaldrehzahl 60 100 100 %
40106 HREG_DI_EN Aktivierung des diskreten Eingangs:
1 =Enabled 0 1 1 NA
0 = Disabled
40107 HREG_DI_CONTACT_ Logik des diskreten Eingangs:
TYPE 1=NC 0 1 0 NA
0=NO
40108 HREG_AIN_EN Aktivierung des 0-10-V-Eingangs:
1 =Enabled 0 1 1 NA
0 = Disabled
40109 HREG_AIN_BOOST_THR | Sollwert fiir den Ubergang von
) 0 100 65 %
Proportionalregelung zu BOOST
40110 HREG_FB_TYPE Art der Ruckmeldungstiberwachung:
0=Tacho 0 1 1 NA
1 = diskreter Eingang
40111 HREG_PPR Impulszahl pro Umdrehung 1 5 2 NA
40112 HREG_FB_CONTACT_ Typ des Rickmeldungskontakts:
TYPE 1=NC 0 1 1 NA
0=NO
40113 HREG_UNITS EmsFeIIung der Anzeigeeinheiten am 0 10 0 NA
Bedienfeld A25
40114 HREG_AIN_MIN Minimalwert des Sensors 0-10 29999 0 NA
40115 HREG_AIN_MAX Maximalwert des Sensors 0-10 29999 100 NA
40116 HREG_COM_TIMEOUT Kommunikations-Timeout 240 30 S
40117 HREG_COM_BAUD Kommunikationsdrehzahl:
0=9600
1 =14400
2=19200 0 5 5 NA
3 =38400
4 =57600
5=115200
40118 HREG_COM_STOP_BITS | Stoppbits
0 =1 stopbits
1 =1.5 stopbits 0 2 2 NA
2 =2 stopbits
40119 HREG_COM_PARITY Paritatsprifung:
0=None 0 2 0 NA
1 =even
2=odd
40120 - Reserviert NA
40127 HREG_ALARM_RESET Sonderbefehl: i NA
1 = ZurUcksetzen des Motoralarms

www.ventilation-system.com
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Registeradresse Bezeichnung Beschreibung und Wert Min. | Max. | Standard | MaB3einheit

40128 HREG_SAVE_CFG Sonderbefehl:
1 = Speichern der Parameter im 0 NA
nichtfliichtigen Speicher
40129 HREG_FACTORY_RESET | Sonderbefehl:

42448 = Zurlicksetzen der Parameter 0 NA
und Neustart

UMSCHALTEN DER BETRIEBSARTEN

Im Fernsteuerungs-Betrieb wird bei fehlender Verbindung auf den lokalen Betrieb umgeschaltet. Nach Wiederherstellung der
Verbindung erfolgt die Ruickkehr in den Fernsteuerungs-Betrieb.

Um die Rickmeldungstberwachung im lokalen Betrieb zu deaktivieren, muss der Schalter $2-9 auf ON gestellt werden. Wenn der
Wert des Registers HREG_FB_POLARITY = O ist (Standardwert), findet keine Rickmeldungstiberwachung statt; das System geht davon
aus, dass ein positives Signal vorliegt.

Die Steuereinheit kann bei fehlender Verbindung in den lokalen Betrieb wechseln. Um einen stabilen Betrieb zu gewahrleisten,
muss der Lokalbetrieb daher mithilfe der Schalter S2, S3 und der Potentiometer korrekt eingestellt werden, auch wenn der Einsatz
ausschlieflich im Fernsteuerungs-Betrieb geplant ist.

LAGERUNGS- UND TRANSPORTVORSCHRIFTEN

Das Gerdt in der Originalverpackung in einem belUfteten Raum bei einer Temperatur von +5 °C bis +40 °C und einer relativen
Luftfeuchtigkeit bis maximal 70 % lagern.

Dampfe und Fremdstoffe in der Luft, die Korrosion verursachen und Anschluss-Abdichtungen beschddigen kénnen, sind nicht
zuldssig.

Bei Umschlagsarbeiten Hebezeug zur Vorbeugung maglicher Schaden verwenden.

Die Transporterfordernisse fur diese Ladungsart sind zu erfullen.

Die Beférderung mit Fahrzeugen jeglicher Art muss unter stetigem Schutz vor schadlichen mechanischen und witterungsbedingten
Einflissen erfolgen. Das Gerdt nur in der Betriebslage transportieren.

Be- und Entladearbeiten sorgfaltig durchfihren, vor Sté3en schitzen.

Vor der ersten Verwendung nach dem Transport bei niedrigen Temperaturen muss das Gerdt fir mindestens 3 Stunden bei
Raumtemperatur aufbewahrt werden.
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DuoVent EC-Steuereinheit

HERSTELLERGARANTIE

Das Produkt entspricht den Europédischen Normen und Standards, den Richtlinien Gber Niederspannung und elektromagnetische
Vertraglichkeit. Hiermit erkldren wir, dass das Produkt mit den mafBgeblichen Anforderungen aus Richtlinie 2014/30/EU Uber
elektromagnetische Vertraglichkeit, Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU und Richtlinie 93/68/EWG Uber CE-Kennzeichnung
Ubereinstimmt.

Dieses Zertifikat ist nach Prifung des Produktes auf das Obengenannte ausgestellt.

Der Hersteller setzt eine Garantiedauer von 24 Monaten ab Verkaufsdatum Gber den Einzelhandel fest, unter der Bedingung der Erfillung
der Vorschriften fur Transport, Lagerung, Montage und Betrieb durch den Verbraucher.

Bei Funktionsstorungen des Gerats durch werkseitig verursachte Fehler, die innerhalb der Garantiefrist auftreten, hat der Verbraucher
Anspruch auf kostenlose Behebung der Méngel am Gerat mittels Garantiereparatur durch den Hersteller.

Die Garantiereparatur umfasstinsbesondere Arbeiten zur Behebung von Mangeln beim Betrieb des Gerats, um eine bestimmungsgemalie
Nutzung des Gerats innerhalb der Garantiefrist sicherzustellen.

Die Mangelbehebung erfolgt durch Ersatz oder Reparatur der defekten Teile oder Einheiten des Gerats.

Die Garantie-Serviceleistung umfasst nicht:
regelmaBige technische Wartung
Montage/Demontage des Gerats
Einrichten des Geréts
Fur die Garantiereparatur muss der Verbraucher das Gerat, die Betriebsanleitung mit dem Vermerk des Kaufdatums sowie einen
Zahlungsbeleg als Bestatigung des Kaufs vorlegen.
Das vorgelegte Modell des Gerats muss mit dem Modell Gbereinstimmen, welches in der Betriebsanleitung angegeben ist.
Wenden Sie sich fur Garantieleistungen an den Verkaufer des Gerats.

Die Garantie gilt nicht in folgenden Féllen:
Der Verbraucher legt den Ventilator nicht vollstandig vor, wie in der Betriebsanleitung angegeben, einschliellich der vom
Verbraucher demontierten Bestandteile des Gerats.
NichtUbereinstimmung des Modells oder der Marke des Gerats mit den Angaben auf der Verpackung und in der Betriebsanleitung.
Nicht fristgerechte technische Wartung des Gerats durch den Verbraucher.
Bei vom Verbraucher zugefiigten Beschadigungen des Gehduses und der inneren Einheiten.
Anderungen an der Konstruktion des Geréates oder technische Anderungen am Gerét.
Austausch und Verwendung von Einheiten oder Teilen, die nicht durch den Hersteller vorgesehen sind.
Unzweckmalige Benutzung des Gerats.
Verletzung der Montagevorschriften des Gerats durch den Verbraucher.
Verletzung der Vorschriften fr die Steuerung des Geréts durch den Verbraucher.
Anschluss des Gerats an ein Stromnetz mit einer anderen Spannung, als in der Betriebsanleitung angegeben ist.
Ausfall des Gerats infolge von Spannungsspringen im Stromnetz.
Durchfiihrung einer selbstandigen Reparatur des Gerdts durch nichtautorisierte Personen.
Reparaturen des Gerats durch Personen, die nicht vom Hersteller autorisiert sind.
Ablauf der Garantiefrist des Geréts.
Verletzung geltender Vorschriften fir die Beférderung des Geréats durch den Verbraucher.
Verletzung der Vorschriften Uber die Lagerung des Gerats durch den Verbraucher.
Rechtswidrige Handlungen von Drittpersonen in Bezug auf das Gerét.
Ausfall des Gerits infolge hdherer Gewalt (Feuer, Uberschwemmung, Erdbeben, Kriege, militdrische Handlungen jeder Art,
Blockaden).
Fehlen der Plomben, wenn solche durch die Betriebsanleitung vorgesehen sind.
Nichtvorlage der Betriebsanleitung mit ausgewiesenem Kaufdatum.
Fehlen des Kaufbelegs mit ausgewiesenem Kaufdatum, welcher den Kauf bestatigt.

@ ERFULLEN SIE DIE VORLIEGENDEN BETRIEBSANFORDERUNGEN, UM EINE R
A ORDNUNGSGEMARBE FUNKTION UND EINE LANGE LEBENSDAUER DES GERATS
\_ SICHERZUSTELLEN. )
é - ) B A
DIE GEWAHRLEISTUNGSANSPRUCHE KONNEN NUR DANN GELTEND GEMACHT
A WERDEN, WENN DAS GERAT, EIN KAUFBELEG UND DIE BETRIEBSANLEITUNG, IN DER
L DAS KAUFDATUM NOTIERT IST, VORLIEGEN. Py
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ABNAHMEPROTOKOLL

Typ des Gerits Steuereinheit fur DuoVent EC-Ventilatoren

Modell

Seriennummer

Herstellungsdatum

Priifzeichen

VERKAUFERINFORMATIONEN

Bezeichnung der
Verkaufsstelle

Anschrift

Telefon

E-Mail

Kaufdatum

Geradt mit sémtlichem Zubehdr mit einer Betriebsanleitung erhalten. Die Garantiebedingungen sind
verstandlich und akzeptiert.

Unterschrift des Kaufers

MONTAGEPROTOKOLL

Das Gerat ist gemals den Anforderungen
dieser Betriebsanleitung montiert und an das Stromnetz angeschlossen.

Firmenname

Anschrift

Telefon

Name, Vorname des
Monteurs

Montagedatum Unterschrift

Die Montage des Gerats entspricht allen geltenden lokalen und nationalen Baunormen, elektrischen
und technischen Normen und Standards. Das Gerat funktioniert einwandfrei, wie vom Hersteller
vorgesehen.

Unterschrift

GARANTIEKARTE

Typ des Gerits Steuereinheit fUr DuoVent EC-Ventilatoren

Modell

Seriennummer

Herstellungsdatum

Kaufdatum

Garantiefrist

Handler

www.ventilation-system.com
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Hersteller: Ventilation Systems LLC,
Ukraine, Kiew, M. Kotsyubynskoho Strafie, 1
Adresse der Produktionsstatte:

Ukraine, Gebiet Kiew, Bezirk Fastiw, Bojarka, Sobornosti-Stral3e, 36 V256-3DE-01
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